Specyfikacja techniczna

wykonania i odbioru robot

KOD CPV:

42416100-6 Windy

45313100-5 Instalowanie wind

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

Obiekt/Adres

Wymiana dzwigu osobowego

na dzwig hydrauliczny

przystosowany do przewozu

0s6b niepetnosprawnych

w budynku Domu Pomocy Spotecznej
w Piekarach Slaskich

dz. nr 2993/338
obreb: Brzeziny Slaskie
ul. Trautmana 4
41-946 Piekary Slaskie

Kategoria obiektu:

X

Inwestor:

Dom Pomocy Spotecznej
ul. Trautmana 4

41-946 Piekary Slaskie

maj 2021



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich robét instalacyjno —
budowlanych zwigzanych z zakupem i montazem windy osobowej (zwanej dalej dZzwigiem) w istniejacym szybie windowym

w budynku Domu Pomocy Spotecznej, ul. Trautmana 4, 41-946 Piekary Slaskie.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t

wymienionych ponizej. W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna bedzie opisywana skrétem ST.

1.1. Zakres stosowania ST

Niniejsza ST jest zestawieniem wymagan technicznych, jakie winien petni¢ Wykonawca przy realizacji kontraktu na
przedmiotowa budowe. Wszelkie rozwigzania techniczne zwigzane z prawidtowa realizacjg budowy

i przekazaniem obiektu Inwestorowi, a nie zawarte w dokumentacji winny by¢ wykonane zgodnie

z obowigzujgcymi w budownictwie normami i sztukg budowlana. Roboty nie ujete w dokumentacji, a wynikajgce

z technologii budowy, zastosowania materiatéw lub montazu, urzadzen winny by¢ uwzglednione w kosztorysie ofertowym
Wykonawcy. Brak ich wyszczegdlnienia w dokumentacji nie jest podstawa do roszczen finansowych Wykonawcy w stosunku
do Inwestora. Dodatkowe wyjasnienia zwigzane z realizacjg przedsiewziecia sg dostepne u Inwestora w trakcie realizacji
inwestycji. Zmiany w przyjetych rozwigzaniach technicznych lub zastosowanych materiatach musza zostac zatwierdzone
przez Inwestora. Ewentualne zmiany dokonane bez w/w uzgodniefh moga stanowi¢ podstawe do wstrzymania budowy.
Wykonawca jest catkowicie odpowiedzialny za sprawdzenie zakresu prac, ilosci materiatéw i urzagdzen zgodnie z

dokumentacjg na etapie przetargu.

1.2, Zakres robot objetych ST

Specyfikacja techniczna dotyczy robot:

Roboty budowlano —instalacyjne

. wykonanie niezbednych robét rozbidrkowych i demontazowych wewnatrz budynku,

. drobne niezbedne naprawy tynku, malowanie szybu i maszynowni farbami niepylgcymi
. wykonanie robot budowlanych dostosowawczych w obrebie szybu i maszynowni

. wymiana wykfadziny podtogowej w maszynowni
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. wykonanie niezbednych instalacji zasilajgcych i oswietleniowych, sygnalizacyjnych, itp. zwigzanych z instalacja
dzwigu,

. wykonanie robot naprawczych i wykonczeniowych zwigzanych z instalacjg dzwigu,

. wykonanie oswietlenia ogdlnego i awaryjnego maszynowni.

Dostawa i montaz dzwigu

. demontaz i utylizacja istniejgcego dZzwigu osobowego

. montaz napedu i wyposazenia maszynowni,

. montaz wyposazenia szybu

. montaz i wyposazenie ramy kabinowej, kabiny,

. montaz drzwi przystankowych,

. montaz kaset wezwan na przystankach,

. montaz pietrowskazywaczy na przystankach,

. wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niezbednymi systemami i aparatami,
. wykonanie oswietlenia szybu,

. wykonanie tablicy zasilajacej

. wykonanie kompletnej dokumentacji technicznej niezbednej do rejestracji dzwigéw w UDT
. dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niezbednych préb, pomiaréw i sprawdzen zainstalowanych urzadzen,
b) dostarczenie karty gwarancyjnej,

c) uzyskanie certyfikatu zgodnosci wydanego przez jednostke notyfikowang,

d) doprowadzenie do odbioru dzwigu przez UDT,

e) przekazanie dzwigu do eksploatacji,

2. WYMAGANIA OGOLNE
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ dostarczanych materiatéw, wykonanie robét oraz zgodnos¢ z ST.

Wszystkie roboty nalezy wykonaé wg ,,Warunkdw technicznych wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych” oraz
obowigzujgcych Polskich Norm zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP, pod fachowym nadzorem technicznym ze strony

osoby posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.
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Roboty budowlane nalezy wykonywac¢ zgodnie z przepisami, z zastosowaniem materiatow |-szej jakosci (nie dopuszcza sie
stosowania niejednorodnych materiatéw z réznych serii, koncowek itp.), z zastosowaniem narzedzi zgodnych z wytycznymi
dopuszczeniowymi, z realizacjg w warunkach odpowiadajgcych wymogom technicznym poszczegdlnych robdt (temperatura,
wilgotnosé) z dbatoscig o materiat i wykonane uprzednio roboty.

Przyjete rozwigzania materiatowe i systemowe stanowig pogladowy standard techniczny i ustalajg poziom rozwigzan.
Rozwigzania inne niz zatozone wymagaja uzgodnien z Inspektorem Nadzoru i przedstawicielem Inwestora.

Kolejnosé robét i organizacja pracy na budowie musi by¢ zgodna z warunkami formalnymi oraz nie moze obnizac jakosci

robdt budowlanych.

Prace prowadzone s3 w czynnym obiekcie w zwigzku, z czym:

. Prace maja by¢ prowadzone w sposdb niekolidujacy z funkcjonowaniem DPS. Wykonywanie prac nie moze
odbywad sie pomiedzy godzing 20% a 8. Dopuszcza sie mozliwo$é prowadzenia prac przez caty tydzien (poniedziatek —
sobota). Wykonawca moze prowadzi¢ prace w godzinach nocnych tylko po uzyskaniu pisemnej zgody Inwestora.

. Wykonawca ograniczy do minimum ucigzliwosci wynikajgce z prowadzonych prac

. Prace, przy ktorych wystepuje pylenie powinny by¢ wykonywane narzedziami zapewniajgcymi maksymalne
ograniczenie emisji pytow.

. Wszelkie wyfaczenia i przepiecia instalacji nalezy odpowiednio zgtasza¢ Inwestorowi z podaniem czasu

i okresu koniecznych wyfaczen.

2.1.1. Przekazanie terenu budowy

Inwestor w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z jednym kompletem ST .

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanego mu terenu budowy.

2.1.2. Harmonogram robét

Przed przystapieniem do wykonywania robét Wykonawca powinien opracowa¢ harmonogram robét, uwzgledniajacy ich
rodzaje, kolejnosé, terminy i etapy, jak rowniez metody, sposoby i technologie wykonawstwa oraz niezbedne roboty wstepne
i pomocnicze; harmonogram pracy sprzetu ciezkiego jesli taki bedzie konieczny w procesie montazu; zatozenia i wytyczne dla

zagospodarowania zajmowanych przestrzeni.
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2.1.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego roboét.

Rejon prowadzonych prac musi by¢ odgrodzony i czytelnie zabezpieczony poprzez znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robét oraz w dodatkowe $rodki ochronne zgodnie z wymaganiami okreslonymi przez
Inwestora.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony Robét. Koszt zabezpieczenia

terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest witaczony w cene umowna.

2.1.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy, podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisdw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie

i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych,

a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Wszelkie materiaty uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie

okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

2.1.5. Ochrona przeciwpozarowa w czasie trwania budowy

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j i utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy,
wymagany przez odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo

przez personel Wykonawcy.

2.1.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia znajdujace sie w obszarze placu budowy.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
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budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane
wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wszelkie
materiaty i urzadzenia zdemontowane w trakcie wykonywania robdt podlegajg przekazaniu dla Inwestora, we wskazane

przez niego miejsce.

2.1.7. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych bezpieczeristwa i higieny pracy,

a szczegOlnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza
stosowana podczas wykonywania robot bedzie miata dobrze widoczny znak firmowy Wykonawcy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg

uwzglednione w cenie umowne;j.

2.1.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robét.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone

w taki sposdb, aby obiekt lub jego elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru

ostatecznego.

2.1.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,

przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2.2, CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA MONTOWANEGO DZWIGU
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Dzwig hydrauliczny przystosowany do przewozu oséb niepetnosprawnych o udzwigu 1000

kg

. dzwig hydrauliczny przystosowany do przewozu oséb niepetnosprawnych o udzwigu 1000 kg
. osobowy z napedem hydraulicznym w ukfadzie 2:1 w szybie istniejgcym

. udzwig — 1000 kg/13 oséb

. predkos¢ jazdy V=0,63 m/s — regulowana — ptynny rozruch i zatrzymanie

. wysokos¢ podnoszenia — ok. 9,75 m

. ilos¢ przystankéw — 4

. ilos¢ dojs¢ — 4

. kabina przelotowa z drzwiami automatycznymi — z blachy nierdzewnej

. drzwi szybowe — jw.

. sterowanie mikroprocesorowe (géra — doét; funkcje: jazda pozarowa, specjalna, awaryjna w przypadku zaniku

napiecia — na najblizszy przystanek)

. modut tgcznosci alarmowej, system informacji gtosowej wg EN81-28 o stanie dzwigu

. pietrowskazywacz LCD w kabinie i kasecie wezwan wraz ze stacyjkami jazd specjalnych

. stacyjka jazdy pozarowej w kabinie i kasecie wezwan na przystanku ewakuacyjnym

. kabina wyposazona w lustro, odbojniki oraz porecze ze stali nierdzewnej, listwa sensorowa fotokomorki na catej

dtugosci drzwi
. wymiary kabiny 2100 x 1100 x 2130 (wysokos¢)
. panel sterowania w kabinie wyposazony w pietrowskazywacz LCD, przyciski dyspozycji Braile’a, przyciski

otwierania, przycisk wentylatora, oswietlenie awaryjne, stacyjki jazd specjalnych, system informac;ji gtosowej

. o$wietlenie w kabinie — LED
. wyktadzina podtogowa niepalna
. zjazd awaryjny do najblizszego przystanku z otwarciem drzwi po zaniku napiecia

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji robét powinny odpowiadaé co do jakosci wymogom dopuszczonym do obrotu
i stosowania w budownictwie, okreslonym w art. 10 Ustawy Prawo Budowlane, przedmiaru robét oraz przyjetym w ofercie
rozwigzaniom technicznym. Na kazde zgdanie Inwestora Wykonawca obowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych
materiatow: certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg
Techniczna.

Zastosowane urzgdzenia i materiaty instalacyjne i wykoriczeniowe muszg odpowiadaé¢ wymaganiom dla obiektow stuzby

zdrowia.
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Wykonawca zadba, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Materiaty z demontazy oraz z rozbiérek maja by¢ wywozone wydzielonymi trasami transportowymi i skladowane

W wyznaczonym, oznakowanym i uzgodnionym z Inwestorem miejscu oraz na biezaco i sukcesywnie wywozone

z placu budowy.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw uzgodnione z Inwestorem organizuje Wykonawca.

2.3.  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z projektem organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora.

Stosowanie sprzetu powinno odbywac sie z zachowaniem przepiséw BHP obowigzujgcych przy uzytkowaniu, konserwacji i
przechowywaniu sprzetu.

Sprzet powinien by¢ obstugiwany wytacznie przez osoby uprawnione do jego uzycia.

Miejsce i sposdb przechowywania nalezy uzgodnic z Inwestorem. W czasie przechowywania sprzet powinien by¢
zabezpieczony przed uszkodzeniem mechanicznym, przed szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznych

i przed uzyciem przez osoby do tego nieuprawnione.

2.4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptynga niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba sSrodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w ST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Transport gruzu wolnymi srodkami transportu w odpowiedni sposdb zabezpieczonymi przed wypadaniem. Odwiezienie

ztomu i gruzu na odpowiednie sktadowiska.

2.5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow

i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami Inwestora.
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Decyzje Inwestora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor
uwzgledni wyniki badan materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonywane roboty winny spetniaé réwniez wymagania podane w Polskich Normach i przepisach.

2.6. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT

W ramach komisyjnego przejecia budowy Wykonawca powinien dokonac oceny stanu terenu w zakresie mozliwosci
wyznaczenia:

- drég dowozu materiatéw

- miejsc sktadowania materiatow

Wykonawca zobowigzany jest uzgadniaé z Inwestorem wszelkie wytgczenia zasilania w media tj. prad, woda, c.o. niezbedne

do prowadzenia robot.

2.7. KONTROLA JAKOSCI

2.7.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac¢ zatozong jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wtgczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek

i badan materiatéw oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam okreslone, Inwestor ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie robét zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazna
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Wszystkie

koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
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2.7.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inwestora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub

badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

2.7.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz

w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

2.7.4. Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celdw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inwestor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materiatoéw i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inwestor moze pobieraé prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie

zgodnosci materiatow i robot z ST, a koszty powtdrnych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

2.7.5. Atesty, Certyfikaty i deklaracje zgodnosci

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow

i dokumentoéw technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

= Polska Normg

= aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktdre spetniajg wymogi ST.

Zastosowane urzadzenia i materiaty instalacyjne i wykonczeniowe muszg odpowiada¢ wymaganiom dla obiektéw stuzby

zdrowia.

-
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W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inwestorowi. Jakiekolwiek

materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

2.8. DOKUMENTY BUDOWY

2.8.1. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione;j

z Inwestorem. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inwestora.

2.8.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych powyzej, nastepujace dokumenty:

= protokoty przekazania Terenu Budowy,
= protokoty odbioru robét,

= protokoty z narad i ustalen,

= korespondencje na budowie.

2.8.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktéregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Inwestora.

2.9. ODBIOR ROBOT

2.9.1. Odbior koncowy robot

Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koricowego zostanie zgtoszona pisemnie przez Wykonawce.
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Odbidr korncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakonczenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa ponize;j.

Odbioru koricowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z uprzednimi ustaleniami i ST.

W toku odbioru koricowego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw roboét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie scieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu

i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszona wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do

wymagang przyjetych w dokumentach umowy.

2.9.2. Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokoét odbioru koricowego robét.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

= Dokumentacje powykonawczg

= Specyfikacje Techniczne,

= Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z ST,

= Deklaracje zgodnosci, decyzje zezwalajgce na eksploatacje, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych

materiatow zgodnie z ST,
= Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

= Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Inwestora.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

2.10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu rozliczen

obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawca.

-
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Wartos¢ ryczattowa uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST, a takze w obowigzujgcych przepisach.

Ceny jednostkowe lub ryczattowe robét beda obejmowad:

= robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

= wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na

teren budowy,

= wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

= wyposazenie wraz z kosztami zakupu,

= koszty posrednie, zysk kalkulacyjny, ubezpieczenia i ryzyko,
= podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Wartos¢ ryczattowa zaproponowana przez Wykonawce jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty.

2.11. PRZEPISY ZWIAZANE

Przy wykonywaniu i montazu wszystkich elementéw objetych Specyfikacjg Techniczng jako obowigzujgce nalezy przyjaé
odpowiednie normy PN, w przypadku braku odpowiednich norm PN nalezy przyjg¢ normy DIN lub odpowiednie normy EN.
W kazdym wypadku nalezy uwzglednia¢ wytyczne i przepisy producentéw. W szczegdélnosci nalezy przestrzegac ponizszych

norm i przepisow:

PN-EN 81-1+A3:2010 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw — Czesc 1:
Dzwigi elektryczne

e PN-EN 81-28:2004 Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dzwigdéw — Dzwigi
osobowe i towarowe — Cze$¢ 28: Zdalne alarmowanie w dZzwigach osobowych
i towarowych.

® PN-EN 81-70:2005 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw — Szczegdtowe
zastosowania dzwigdéw osobowych i towarowych — Czes$¢ 70: Dostepnosé dzwigow
dla 0s6b, w tym oséb niepetnosprawnych

e PN-EN 81-73:2006 Przepisy bezpieczeristwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw — Szczegotowe

zastosowania dzwigdéw osobowych i towarowych — Czes$¢ 73: Funkcjonowanie

dzwigdéw w przypadku pozaru

e PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe
e PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych charakterystyk

e PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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e PN-IEC 60364-5-559:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

PN-IEC 60364-5-56:1999

PN-EN 12464-1

PN-88/E-08501
PN-EN 60439-1:2003

PN-EN 60529:2003

elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczeristwa

Technika swietlna - Oswietlenie miejsc pracy — cz.1: Miejsca pracy wewnatrz
pomieszczen

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczeristwa

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 1: Zestawy badane w petnym

i niepetnym zakresie badan typu

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)
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